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ESSUIE-GLACE DE VEHICULE AUTOMOBILE COIMPORTANT DES MOYENS DE VERROUILLAGE EN 
POSITION RELEVEE. 

(§) L'invention concerne un essuie-glace de v6hicule 
automobile, du type comportant une tete d'entraTnement 
(14) destin6e a etre fix^e a une extremity sup^rieure libre 
(16) d'un arbre d'entraTnement (12) de ressuie-glace, du 
type comportant un bras d'essuie-glace (12) qui est articul6 
sur la tdte d'entraTnement (14) par une extr^mit^ longitudl- 
nale arri^re (10), autour d'un axe transversal (A1) sensible- 
ment perpendiculaire k la direction longltudtnale g^n^rale 
de I'essule-glace et perpendiculaire & raxe (A2) de I'arbre 
d'entraTnement (18), entre une position relev6e et une posi- 
tion de service vers laquelle il est rappel6 par des moyens 
^lastlques (28) sollicit^s en compression entre te bras (12) 
et la tete d'entraTnement (14). 

L'essuie-Qlace comporte des moyens de verrouillage 
(66) pour maintenlr le bras (12) en position reiev^e. 
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L'invention concerne un essuie-glace de v^hicule automobile 
comportant des moyens de verrouillage en position relev6e. 

L'invention se rapporte plus particuli6rement a un essuie-glace 
de v6hicule automobile, du type comportant une tSte d*entraTnement 
5 destin6e A 6tre fix6e d une extr6mit6 sup6rieure libre d'un arbre 
d'entramement de I'essuie-glace, du type comportant un bras d'essuie- 
glace qui est articul6 sur la t§te d'entratnement par une extr6mit6 
longitudinale arridre, autour d'un axe transversal sensiblement 
perpendiculaire d la direction longitudinale gdnSrale de Tessuie-glace et 
10 perpendiculaire d I'axe de Tarbre d'entrainement. entre une position 
relev6e et une position de service vers laquelle il est rappel6 par des 
moyens elastiques sollicites en compression entre le bras et la tfite 
d'entraTnement. 

Dans un tel essuie-glace, le bras d'essuie-glace porte. a une 

15 extr^mitd longitudinale avant. un balai d'essuie-glace qui est muni d'une 
raclette d'essuyage destin6e ^ venir au contact de la vitre d essuyer. La 
raclette d'essuyage est r6alis6e en mat6riau souple et elle est par 
exemple portee par une structure articulde du balai de manidre d pouvoir 
dpouser le galbe de la vitre lorsque celle-ci est bombde. 

20 Aussi, pour que la raclette d'essuyage epouse au mieux la 

courbure de la vitre, il est necessaire que le bras d'essuie-glace exerce 
sur le balai une pression d'essuyage tendant a plaquer la raclette centre 
la vitre, ceci 6tant assur6 par un ressort de pression d'essuyage qui 
sollicite le bras d'essuie-glace vers sa position de service. 

25 Selon une conception classique du ressort de pression 

d'essuyage, celui-ci est r6alis6 sous la forme d'un ressort h^licoTdal de 
traction qui est accroch6 par une premiere extr6mit6 sur le bras et par 
rautre extremit6 sur la tete d'entraTnement selon une ligne d'action 
sensiblement longitudinale telle que, lorsque le bras est au voisinage de 

30 sa position de service, le ressort tend d solliciter le bras de manidre k 
ce que celui-ci plaque la raclette centre la vitre, et, au contraire. lorsque 
le bras est proche de sa position relev6e, le ressort agit sur le bras de 
mani6re i I'amener en appui centre des moyens de but6e qui d6finissent 
cette position relev^e. Dans un tel type d'essuie-glace, il est done 

35 ndcessaire de pr6voir que la partie arridre du bras de I'essuie-glace soit 
suffisamment large selon la direction transversale pour pouvoir accueillir 
le ressort hdlicordal de traction qui. de plus, est gdndralement d'une 
longueur relativement importante. 
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Aussi. il a ddjd 6td propose, par example dans le document 
DE-A-35.08.542, un essuie-glace dont le bras comporte une partie 
arrl6re qui recouvre la tdte d'entrafnement, qui est articul6e autour d'un 
axe transversal agenc6 d Tavant de la tSte d'entraTnement par rapport a 
5 Tarbre d'entraTnement sur lequel est montee la t6te, et dans lequel un 
ressort de compression est agenc6 ^ Tarrifere de la tSte d'entraTnement 
pour coopdrer avec une surface d'appui du bras qui s'6tend au-dessus 
du ressort afin de solliciter le bras en rotation autour de son axe 
d'articulation sur la tdte d'entraTnement vers sa position de service. Le 
10 ressort est gdndralement d*axe sensiblement parall^ie a celui de I'arbre 
d'entraTnement. 

Dans ce document, il est pr6vu de pouvoir d6brayer Taction du 
ressort de pression d'essuyage, notamment en vue du rempiacement du 
balai. Toutefois, parmi les differentes solutions envisagdes, la plupart 

15 n6cessitent de recourir a un outil pour effectuer ce d6brayage et elles 
presentent toutes rinconv6nient selon lequel reparation de debrayage 
doit s'effectuer avant d'amener Tessuie-glace d sa position relevee. De 
plus, il est necessaire de bien penser A rdembrayer le ressort de 
pression d'essuyage lorsque Ton a termini Topdratlon de rempiacement 

20 du balai. En effet, il est possible de ramener ressule-glace vers sa 
position de service sans automatiquement reenclencher le ressort de 
pression d'essuyage. ce qui aurait pour resultat un essuyage deficient 
de la vitre si Tessuie-glace etait utilis6 ainsi. 

L'invention a done pour objet de proposer une nouvelle 

25 conception d'un essuie-glace qui permet de rendre ais6e reparation de 
rempiacement du balai tout en garantissant que, lorsque I'essuie-glace 
est en position de service, les moyens de pression d'essuyage sent en 
action. 

Dans ce but, l'invention propose un essute-glace du type ddcrit 
30 precddemment, caract6ris6 en ce que I'essuie-glace comporte des 
moyens de verrouillage pour maintenir le bras en position relevde. 
Selon d'autres caract6ristiques de l'invention : 

- le bras, respectivement la tete d'entraTnement, comporte une 
protuberance qui, lorsque le bras est en position relev6e, est emboTt6e 

35 6lastiquement dans un logement correspondent amenagd dans la tdte 
d'entraTnement, respectivement dans le bras, pour maintenir le bras en 
position relevde ; 

- le bras, respectivement la t§te d'entraTnement, comporte un 
doigt de verrouillage mobile qui, lorsque le bras est en position relevee, 
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est susceptible d'etre amen6 vers une position de verrouillage dans 
laquelle il est engagd dans un logement correspondant am^nagd dans la 
tSte d'entratnement, respectivement dans le bras, pour maintenir le bras 
en position relev^e ; 

- le dolgt mobile est sollicit6 6lastiquement vers sa position de 

verrouillage ; 

- le doigt est mobile selon une trajectoire sensiblement 
perpendiculaire d la trajectoire relative du bras par rapport d la tete 
d'entratnement entre ses positions de service et relev6e ; 

- le doigt mobile est monte ^ rotation autour d'un axe 
perpendiculaire S I'axe d'articulation du bras, il est port6 par Tun des 
6lements parmi le bras et la tete d'entratnement en 6tant re^u dans une 
Iumi6re en L am6nag6e dans I'autre des elements, et la Iumi6re en L 
comporte un premier trongon, qui s'6tend dans un plan perpendiculaire a 
raxe d'articulation du bras, et un second trongon, perpendiculaire d Taxe 
de rotation du doigt. dans lequel ie doigt est regu pour assurer le 
verrouillage du bras en position relev^e ; 

- le doigt mobile est mont6 coulissant sur I'un des 6l6ments 
parmI le bras et la tSte d'entratnement, et il est regu au moins 
partiellement dans une fente amdnagde dans une portion de I'autre des 
didments ; 

- le doigt est mobile par deformation 6lastique ; 

- le bras d*essuie-giace comporte une surface d'appui qui 
s'etend sensiblement dans un plan longitudinal et transversal du bras, 
au-dessus de la tete d'entratnement, Taxe d'articulation du bras sur la 
tfete est agence longitudinalement en avant de I'arbre de telle sorte que 
raxe d'articulation du bras et I'axe de I'arbre ne sont pas secants, les 
moyens 6lastiques de rappel du bras vers sa position de service 
comportent un ressort h6licoidal de compression qui s'etend autour de 
rextrdmit6 sup6rieure de I'arbre, et le doigt mobile est sollicitd 
diastiquement vers sa position de verrouillage par les moyens 6lastiques 
de compression qui ram^ne le bras vers sa position de service ; 

- le ressort de compression est en appui. par une extr6mit6 
inf6rieure. contre sur une surface d'actionnement d'un levier qui porte le 
doigt mobile i 

- la surface d'actionnement du levier de verrouillage est 
formde sur une couronne annulaire, qui repose contre une surface 
d'appui de la tete d'entratnement et qui est d'axe sensiblement parall6le 
^ celui de I'arbre d'entratnement lorsque le levier est dans une position 
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de repos. et le levier comporte une patte de verrouillage qui 8'6tend 
sensiblement vers le haut depuis la couronne, du cdt6 arri6re par 
rapport d la tete d'entrainement. de telle sorte qu'une extr6mite libre de 
la patte, formant le doigt mobile, est susceptible d'etre engag6e dans un 
logement compl6mentaire du bras lorsque celui-ci est en position 
relevee ; 

- lorsque le bras est amend de sa position de service vers sa 
position relev6e, rextr6mit6 libre de la patte glisse le long d'un pan 
inclind du bras qui provoque le basculement du levier de manidre d 
comprlmer le ressort de compression. 

D'autres caracteristiques et avantages de I'Invention 
apparaitront d la lecture de la description d6taillee qui suit pour la 
compr6hension de laquelle on se reportera aux dessins annexes dans 
lesquels : 

. les figures 1 et 2 sont des vues partielles en coupe 
longitudinale d*un essuie-glace conforme aux enseignements de 
rinvention, le bras d'essuie-glace 6tant represents respectivement en 
position de service et en position relevde ; 

- les figures 3 et 4, les figures 5 et 6 et ies figures 7 et 8 sont 
des vues similaires d celle de la figure 1 illustrant trois autres modes de 
realisation d'un essuie-glace selon rinvention ; 

- la figure 9 est une vue partielle en perspective avec 
arrachement illustrant un cinqui6me mode de realisation de rinvention ; 
et 

- les figures 10 et 11 sont des vues sch6matiques selon ta 
direction longitudinale de I'essuie-glace, depuis Tarriere de celui-ci, 
illustrant le principe des moyens de verrouillage du cinqui6me mode de 
realisation, illustres respectivement en position de service et en position 
relevee du bras d*essuie-glace. 

On a represente sur les figures 1 et 2 I'extremite longitudinale 
arriere 10 d'un bras d'essuie-glace 12 dont I'extremite longitudinale 
avant (non representee) est par exemple destinee e porter un balai 
d*essuie-glace. 

De maniere connue, Textremite arriere 10 du bras 12 est 
montee articuiee autour d'un axe transversal A1 sur une tete 
d'entrainement 14. La tete d'entrainement 14 est elle-m6me montee de 
maniere fixe sur I'extremite superieure 16 d'un arbre d'entratnement 18 
d'axe A2 qui est represente en position verticale sur les figures 1 et 2 et 
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qui est sensiblement perpendiculaire d une vitre a essuyer (non 
reprdsentSe). 

Uextrdmit6 sup6rieure 16 de Tarbre 18 comporte un trongon 
tronconique 20 d'axe A2 qui se r6tr6cit vers le haut et qui est prolonge 

5 par un trongon cylindrique filet6 22. 

La tete d'entrainement 14 comporte un alesage 26 dans lequel 
est engagee rextr6mit6 sup6rieure 16 de I'arbre 18. Ualdsage 26, d'axe 
A2, debouche d ses deux extrdmitds axiales et il est de forme 
compl^mentaire de celle de Textr^mite sup6rieure de Parbre 18 de telle 

10 sorte que le trongon filet6 22 de I'arbre 18 s'6tend au-dessus d'une face 
sup6rieure 24 de la t6te d'entrainement. De mani6re connue, un 6crou 
27 est viss6 sur le tron?on fllet6 22, en appui contre la face sup6rieure 
24 de manidre d solllciter la tdte d'entraTnement 14 vers le bas par 
rapport a Tarbre 18 et d amener en appui une partle tronconique 29 de 

15 Taldsage 26 avec le trongon tronconique 20 de I'arbre 18 pour 
immobiliser la t6te d'entrainement 14 par rapport d I'arbre 18. 

Par ailleurs, le trongon tronconique 20 de I'arbre 18 peut 6tre 
cannel6 de mani^re ^ immobiliser en rotation autour de Taxe A2 la tete 
d'entrainement 14 par rapport i I'arbre 18. 

20 L'arbre 18 est entrain6 en rotation autour de son axe A2 par 

un m6canisme d'entrainement de I'essuie-glace (non repr6sent6) qui 
impose ainsi d un ensemble comportant I'arbre 18, la tete 
d'entrainement 14 et le bras 12 un mouvement de balayage rotatif 
alternd autour de Taxe A2. 

25 De maniere connue, grdce d son articulation sur la tete 

d'entrainement 14. le balai 12 peut etre amen6 d'une position de 
service, illustr6e d la figure 1 et dans laquelle 11 s'6tend 
longitudinalement sensiblement perpendiculairement d I'axe A2 de 
manidre d plaquer le balai d'essuie-glace contre la vitre i essuyer, i 

30 une position relev6e illustrde d la figure 2 et dans laquelle la partie 
avant du bras 12 est souievee vers le haut, de maniere d Eloigner 
Textrdmite longitudinale avant du bras 12 de la vitre. 

Comme on peut le voir sur les figures. I'axe transversal A1 
d'articulation du bras 12 est agenc6 longitudinalement vers I'avant sur la 

35 t§te d'entrainement 14 par rapport d I'axe A2 de I'arbre d'entrainement 
18 et de I'aldsage 26. Aussi, lorsque le bras 12 est soulev6 vers sa 
position relev6e, I'extr6mite longitudinale arriSre 10 du bras 12, qui 
recouvre enti6rement la tete d'entrainement 14. tend a descendre, c'est- 
d-dire i se rapprocher de la tSte d'entrainement 14. 
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La pression d'essuyage, c'est-d-dire la force exerc6e par le 
bras 12 sur le balai afin que celui-ci puisse nettoyer de manidre efficace 
la vitre. est exercde par un ressort h^licoYdal de compression 28 qui est 
agence de mani6re a etre. au moins lorsque le bras 12 est en position 

5 de service, sensiblement coaxial a Tarbre 18 autour de rextr6mit6 
sup^rieure 16 de celui-ci. 

Comme on peut le voir sur les figures, le ressort 28 s'Stend. 
sur une majeure partie de sa longueur, autour d'un plot cylindrique 30 
d'axe A2 de la t§te 14 dans lequel est am6nag6 ral6sage 26, Le plot 30 

10 est delimite vers le haut par la surface sup6rieure 24 de la tfete. Le 
ressort 28 est en appui par son extr6mit6 inf^rieure 32 centre une 
surface d'appui 34 de la t6te d'entraTnement 14 et, par son extr6mit6 
supdrieure 36. centre une surface d'appui 40 am6nag6e sur le bras 12, 
au-dessus de Textrdmitd supdrieure 16 de Tarbre 18. 

15 La surface d'appui 34 de la tete d'entraTnement 14 est une 

surface annulaire perpendiculaire d I'axe A2 qui s'etend autour de la 
base du plot cylindrique 30. Dans I'exemple de r6alisation illustre sur les 
figures, la surface d'appui annulaire 34 de la tfete 14 forme le fond d'une 
gorge sensibiement annulaire 42 de"la tete 14 quTentoure le plot 30. La 

20 gorge 42 est ouverte vers le haut. 

Ainsi, le ressort de compression 28, par son action, tend d 
faire pivoter le bras 12 autour de Taxe A1 . dans le sens horaire en 
consid6rant les figures, ce qui permet au bras 12 d'imposer au balai la 
force n^cessaire d I'essuyage de la vitre. 

25 Lorsque le bras 12 est amend vers sa position relevde. son 

extr6mite arrifere 10 se rapproche de la tete d'entraTnement, ce qui 
augmente la compression du ressort 28, de sorte que le ressort 28 
exerce bien une pression qui tend d ramener le bras 12 de sa position 
relevde vers sa position de service. 

30 Comme on peut le voir plus particulidrement sur la figure 2, la 

surface d'appui 40 du bras 12, centre laquelle s'appuie rextr6mit6 
sup6rieure 36 du ressort 28, est amenag6e dans une collerette annulaire 
38 qui est solidaire du bras 12 et qui maintien Textremitd sup6rieure 36 
du ressort 28 radialement par rapport i Taxe A2. La collerette 38 peut 

35 gtre realis6e venue de manidre avec le bras 12 ou, comme cela est 
illustrd sur les figures, sous la forme d'une pidce rapport6e. 

Ainsi, bien que le ressort 28 subisse une certaine deflexion 
radiale lorsque le bras 12 est amend vers sa position relev6e, Textrdmite 
supdrieure 36 ne peut riper et s'dchapper de la surface d'appui 40. Bien 




entendu, rextr6mit6 inferieure 32 du ressort 28 est immobilis6e 
radialement par le plot cylindrique 30. 

Grdce d la disposition du ressort 28, rencombrement de celui- 
ci se trouve fortement limit* et la tSte d'entrainement 14 ainsi que 
I'extremitfe arridre 10 du bras 12 peuvent etre de dimensions r6duites, 
notamment dans la direction longitudinale. et plus particuli6rement 
encore en arriere de I'axe A2 de I'arbre d'entrainement 18 et de 
Taldsage 26. De plus, cette disposition du ressort 28 permet d'obtenir 
une course angulaire du bras 12 relativement importante entre ses 
positions de service et relev^e. 

Par ailleurs. le plot cylindrique 30 forme un parfait moyen de 
guidage du ressort 30 qui 6vite notamment tout probl6me de flambement 
du ressort 28. 

L'objet de I'lnvention est de proposer des moyens permettant 
de maintenir le bras 12 en position relevee. notamment pour facillter 
I'opdration de remplacement du balai d'essuie-glace. 

Comme on peut le voir dans Texemple de realisation illustre 
aux figures 1 et 2. 11 est pr6vu un levier de verrouillage 44 qui est muni 
d'une patte de verrouillage 46 dont une extrSmite Hbre 48 forme un doigt 
de verrouillage qui est destine d coop6rer avec un logement 50 de forme 
complementaire am6nag6e dans le bras 12 pour maintenir celui-ci en 
position relevee. 

Le levier 44 comports une couronne annulaire 52 qui est en 
appui au fond de la gorge 42. centre la surface d'appui 34, et qui est 
agencde de telle sorte que Textrdmitd infdrieure 32 du ressort 28 est en 
appui centre une face sup6rieure de cette couronne annulaire 52, 
Lorsque le bras est en position de service, la couronne est done plaqu^e 
centre la surface d'appul 34 et son axe est done sensiblement confondu 
avec celui A2 de l*arbre 18. 

La patte 46 s'6tend vers le haut depuis la couronne 52, du 
c6t6 arrifere de la t§te d'entrainement 14. et elle est I6gdrement inclin6e 
vers rarri6re. L'extr6mit6 48 de la patte 46 forme une excroissance qui 
est dirig6e radialement vers I'axe A2 de I'arbre 18. vers I'avant de la tete 
d'entrainement 14. 

La collerette 38 du bras 12, dans laquelle est form6e la 
surface d'appui 40 pour I'extrSmite supdrieure 36 du ressort 28, est 
munie, en correspondence avec la patte 46, d'un bee 54 qui prdsente un 
pan incline 56, tourn6 vers le bas et vers rarri6re du bras et au-dessus 
duquel est amenag6, sous la forme d'un renfoncement, le logement 50 
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dans lequel est destin^e d dtre re9ue rextr6mit6 libre 48 de la patte 46. 
Le logement 50 est ouvert vers Tarri^re. 

Lorsque le bras 12 est amend vers sa position relevde. le pan 
inclin6 56 est destine a venir au contact de Textremitd libre 48 de la 
5 patte 46 et, du fait qu'il est tourn6 vers I'arri6re. il tend ^ provoquer un 
basculement du levter 44 sensiblement autour d'un axe transversal 
passant par une zone de jonction liant la patte 46 d la couronne 52. 

Le basculement du levier 44, dans le sens anti-horaire en 
considdrant les figures, tend a provoquer une compression 
10 suppl6mentaire du ressort 28. Ainsi, le ressort de compression 28 
assure non seulement la pression d*essuyage de Tessuie-glace mais 
aussi le retour du levier 44 vers sa position de repos illustrde ^ la figure 
1. 

L'angle de basculement du levier 44 augmente tant que 
15 I'extr6mite libre 48 de la patte 46 n'a pas d6passe I'extrdmite superieure 
du pan incline 56. Une fois que Textremitd libre 48 a d6pass6 le bee 54, 
le ressort de compression 28. par son action sur la couronne 52. tend d 
forcer Textrdmitd libre 48 d I'lntdrieur du renfoncement 50 amdnagd au- 
dessus du bee 54. 

20 Ainsi, comme on peut le voir k la figure 2, les formes 

complfementaires de Textremitd libre 48 et du logement 50 assurent, de 
mani6re automatique, un blocage du bras 12 en position relev6e. De 
pr6f6rence, ces formes compldmentaires sont toutefois prdvues pour 
permettre i I'extrdmitd libre 48 de se ddgager du logement 50 lorsque 

25 rutHisateur applique une pression suffisante sur le bras 12 dans le sens 
d'un retour vers sa position de service. 

La conception des moyens de verrouillage du bras en position 
relevee illustrSe sur les figures 1 et 2 est done particuli^rement 
avantageuse car elle est d'un encombrement particulldrement r6duit et 

30 elle utilise comme moyen de rappel du levier 44 en position de repos le 
ressort de compression 28 utilise pour fournir au balai 12 la force de 
pression d*essuyage. 

D'autres modes de realisation de Tinvention vont maintenant 
Stre d6crits en regard des figures 3 d 11 dans lesquelles des elements 

35 identiques ou slmilaires a ceux ddcrits prdcddemment sont designds par 
les mdmes chiffres de reference. 

Dans Texemple de realisation illustre aux figures 3 et 4, le 
verrouillage du bras 12 en position relevee s'effectue par simple 
emboTtement eiastique d'une boule sphdrique 58 qui est solidaire de 
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rarbre d'entrainement 18 et qui est regue par emboTtement 6lastique 
dans un logement 60 de forme correspondante am6nagd dans le bras 
12. 

En effet, la boule 58 est viss6e sur le trongon filet6 22 de 
rextr6mit6 16 de I'arbre 18. par exemple au-dessus de r6crou 27, Pour 
assurer ce vissage, on pr6voit par exemple dans la boule 58 une 
empreinte 62 du type d profil hexagonal, 

Le logement 60 est ddlimit6 dans un element de parol 
sup6rleure 64 du bras 12 qui est situ6 au-dessus de Taxe A2 de la tete 
d'entraTnement 18. Le logement 60 est d6limit6 par une parol lat^rale 
concave en forme d'anneau sph6rique de m&me diam6tre que la boule 
58 et contenant la ligne equatoriale de la boule 58, Ainsl. la boule 58 ne 
peut 6tre introduite dans le logement 60 que par emboTtement 6lastique, 
en force, et ne peut en 6tre d^gage que de la mSme manl6re. 

Le logement 60 est agenc6 sur le bras 12 de telle maniere 
que. lorsque le bras 12 pivote autour de Vaxe A1 de sa position de 
service il!ustr6e d la figure 3 a sa position relevee illustr6e A la figure 4, 
ie logement 60 vient s'engager autour de la boule 58. Ainsi. dans cette 
position, le bras 18 est maintenu en position reiev6e malgr6 Taction du 
ressort 28. Le verrouillage est avantageusement obtenu de manifere 
automatique lorsque le bras 12 est amene en position relevee. 

Pour ramener le bras 12 en position de service, il suffit ^ 
i'utilisateur d'exercer sur celui-ci une pression vers le bas. au niveau de 
son extr6mit6 longitudinale avant, pour ddgager le logement 60 de la 
boule 58, le ressort 28 reprenant son action de pression d'essuyage dds 
le d6gagement de la boule 58 par rapport au logement 60. 

Dans I'exemple de realisation illustr6 sur les figures 3 et 4. le 
logement 60 est r6alis6 venu de mati^re avec la paroi 64 du bras 12 et il 
d6bouche vers le haut de sorte que, en position relevee. la boule 58 
ddpasse d I'ext^rieur du bras 12. Cependant. le logement 60 peut §tre 
fermd dans sa partie supdrieure de manidre d delimiter une calotte 
spherique et ainsi i dviter que la boule 58 ne puisse dtre visible depuis 
Texterieur du bras 12. 

Dans le troisi6me exemple de realisation de Tinventlon qui est 
illustr6 aux figures 5 et 6. le verrouillage du bras 12 en position relev6e 
est assure par un doigt mobile 66 qui est montd couiissant sur le bras 
12, selon une direction perpendiculaire au mouvement de rotation du 
bras 12 autour de I'axe A1, et qui est susceptible d'Stre engage, en 
position relevee du bras 12, dans une fente 68 am^nagee dans un pion 
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70 cylindrique solidaire de la tSte d'entraTnement 14. Le pion 70 est par 
example viss6 sur le trongon filet6 de I'arbre d'entraTnement 18, au- 
dessus de I'dcrou 27. II s'6tend done selon I'axe A2 de I'arbre 18. 

Le bras 12 comports, dans une face sup6rieure 72, une 
5 cuvette 74 qui est agenc6e en creux, au-dessus de Tarbre 
d'entrainement 18. La cuvette 74 est d61imit6e vers le bas par une parol 
de fond 76 qui est sensiblement paralldle i la face sup6rieure 72 du 
bras 12 et qui est perc6e d'une ouverture 78 pour le passage du plot 
cylindrique 70 dont rextr6mit6 sup6rieure s'6tend ainsi d Textdrieur, au- 
10 dessus de la parol de fond 76. 

Le dolgt mobile 66 est mont6 coulissant selon une direction 
sensiblement longitudinale A3 perpendlculaire d la fois i Taxe A1 
d'articulation du bras 12 sur la t6te 14 et d I'axe A2 de Tarbre 
d'entrainement 18. 

15 Le doigt 66 s'6tend en travers de la cuvette 74. au-dessus de 

la paroi de fond 76, et il est pourvu d'une lumi^re 80 au travers de 
laquelle s'6tend Textremite sup6rieure du pion 70. La longueur de la 
lumiere 80 selon la direction longitudinale est telle qu'elle permet au 
dolgt mobile 66 de se di&piacer par rapport au bras 12 entre une position 

20 recul6e et une position avancee, illustr6e a la figure 6, vers laquelle il 
est solllcite par un ressort de rappel 82, Sous Taction du ressort de 
rappel 82, le doigt mobile 66 est done en appui centre la paroi Iat6rale 
cylindrique 84 du pion 70 par un bord arriere 86 de sa lumidre 80. 

Comma on peut le voir sur les figures, la fente 68 est agenc6e 

25 dans la paroi Iat6rale cylindrique 84, et elte d6bouche longitudinalement 
vers TarriSre. 

Lorsque le bras 12 est amen6 de sa position de service a sa 
position relevee. le bord arri6re 86 du doigt mobile 66 glisse le long 
d une g6n6ratrice de la face latdrale cylindrique 84 du pion 70, en 
30 descendant le long de celle-ci. Lorsque le bras 12 arrive en position 
relevee illustrde d la figure 6, le bord arriere 86 se pr6sente en regard 
de la fente 68 et II s*y trouve engag6 sous Teffet du ressort de rappel 82 
qui sollicite le doigt 66 vers sa position avanc6e. 

Une fois le doigt 66 engage dans la fente 68. le bras 12 est 
35 verrouill6 en position relev6e. 

Pour d^verrouiller le bras 12, il suffit de d6placer le doigt 
mobile 66 vers sa position recul6e, ^ rencontre du ressort de rappel 82. 
jusqu'd ce que le bord arri6re 86 de la lumiere 80 soit ddgage de la 
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fente 68. Le bras 12 peut alors regagner sa position de service, 
dventuellement sous la seule action du ressort de compression 28. 

Pour faciliter la manipulation du doigt mobile 66 vers sa 
position recul^e, on a prAvu de munir de celui-ci d'une encoche en creux 
ouverte vers le haut. 

Ce mode de r6alisation de Tinvention est particuli6rement 
fiable quant d son verrouillage en position relev6e, lequel verrouillage 
s'effectue aussi de manidre automatlque. Ce mode de realisation 
pr6sente en outre Tavantage de n6cessiter une action positive de 
I'utilisateur pour autoriser le ddverrouillage du bras 12 et son retour a sa 
position de service. 

On a illustr6 sur les figures 7 et 8 un quatridme mode de 
realisation de I'invention dans lequel le bras 12 comporte une s6rie de 
pattes 90 qui s'dtendent vers le bas depuis un 6l6ment de paroi 
superieure 92 du bras 12 qui s'6tend au-dessus de I'arbre 
d'entraTnement 18. Lorsque le bras 12 est en position de service 
illustree d la figure 7. les pattes 90 sont par exemple agencees 
sensAblement para.|lelem^^ A J>^® j\^!''^,r®J' ®'. ^T^^^®!^'® 

celui-ci. 

Les extr6mit6s inf6rieures des pattes 90. en forme de crochet 
94, sont en appui centre une paroi Iat6rale cylindrique 96 du plot 
cylindrique 30 de la t6te d'entrainement 14 et elles sont destin6es a etre 
engag6es, en position relevee illustr6e d la figure 8. dans une gorge 
annulaire 98 qui est amdnagde dans la surface latdrale cylindrique 96 et 
dont I'axe forme avec celui de I'arbre A2 un angle 6gal a Tangle de 
rotation du bras 12 entre ces positions de service et relevee. 

Les pattes 90 sont elastiques et presentent une certalne 
conicite r6tr6cie vers le bas de mani6re d assurer a coup sOr le contact 
des crochets 94 avec la surface Iat6rale cylindrique 96. Ainsi, lorsque 
les crochets 94 sont engages dans la gorge 98, les pattes 96 
maintiennent le bras 12 en position relevde. 

Pour assurer le d6verrouillage du bras 12, il est pr6vu un 
poussoir cylindrique 100 qui est mont6 coulissant sur le bras 12 selon 
une direction qui est sensiblement confondue avec celle de I'axe A2 de 
I'arbre 18 lorsque le bras 12 est en position de service. 

Le poussoir 100 comporte une extr6mit6 sup6rieure qui 
d^passe au travers d'une ouverture 102 am6nag6e dans r6l6ment de 
paroi sup6rieure 92 du bras 12 de maniere a etre accessible a 
Tutilisateur depuis Textdrieur. Son extremite infdrieure en forme de 
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collet radial externe 104 est repue radialement entre les pattes 
diastiques 90. 

Lorsque le poussoir 100 est ddplac6 vers le bas par rapport au 
bras 12. le collet inferieur 104 provoque r6cartement des extr6mit6s 
inferieures en forme de crochet 94 des pattes 90. radialement vers 
rexterieur, ce qui leur permet de se d6gager de la gorge annulaire 98 
lorsque le bras 12 est en position relev6e. 

Ainsi, une fols les pattes de verrouillage 90 dcartees. le bras 
12 peut 6tre ramend vers sa position de service. Le poussoir 100 est 
alors rappele 6lastiquement vers le haut par un ressort de rappel 106 et 
le collet radial 104 fait office de but6e en venant en appui centre les 
bords de I'ouverture 102 pour eviter que le poussoir 100 ne s'dchappe 
compl^tement du bras 12. 

Dans le cinquidme exemple de realisation de {'invention qui est 
illustre sur les figures 9 11, le bras 12 comporte un doigt mobile 110 
qui est monte pivotant sur le bras 12 autour d"un axe A4 sensiblement 
parall6le d Taxe A2 de I'arbre 18 lorsque le bras 12 est en position de 
service. L'axe A4 est agencd en arrifere de la t§te d'entraTnement 14, 
laquelle comporte. d son extr^mitd arridre. une plaque verticaie 112, 
sensiblement paralldle aux axes A1 et A2, dans laquelle est am^nag^e 
une lumi^re en L 114. 

La lumiere 114 comporte un premier trongon rectiligne vertical 
116. sensiblement parall6le a l'axe A2, et un second trongon 118 
rectiligne horizontal sensiblement parail6le i Taxe A1. Le trongon 
horizontal 118 est agenc6 d I'extrdmite inf6rieure du trongon vertical 
116, Le doigt 110. qui s*6tend sensiblement longitudinalement. comporte 
une extr6mit6 avant 120 qui s'6tend dans la lumiere en L 114. 

Lorsque le bras 12 est en position de service. rextr6mit6 avant 
120 du doigt 110 est regu dans le trongon vertical 116, par exemple d 
une extr6mit6 supdrieure de celui-ci. Lorsque le bras 12 est amend vers 
sa position relevde, rextr6mit6 120 coulisse dans le trongon vertical 
116, vers le bas. et, lorsque le bras 12 a atteint sa position relev6e. 
I'extremite 120 se trouve en regard du trongon horizontal 118 dans 
lequel I*extr6mit6 120 peut 6tre engagde en provoquant le pivotement du 
doigt 110 autour de son axe A4. 

Ce pivotement peut dtre assure de manidre automatique par un 
ressort de rappel 122. On peut aussi prdvoir que ce pivotement soit 
assurd de manidre manuelle par l'op6rateur, lequel peut agir sur le doigt 
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110 par une extr6mit6 arrifere 124 de celui-ci qui ddpasse longitudina- 
lement i I'arridre du bras 12. 

Lorsque rextr6mit6 120 du doigt 110 est engagSe dans le 
trongon horizontal 118 de la lumifere en L 114. le bras 12 est immobilis6 
5 en position relev6e. Pour assurer le d6verromllage du bras 12, il suffit d 
rutilisateur de manipuler le doigt 110 pour d6gager son extr6mit6 avant 
120 du trongon horizontal 118 et la ramener dans I'axe du trongon 
vertical 116 de la gorge en L 114. 

Bien entendu, les differents moyens de verrouillage qui 
10 viennent d'etre decrits peuvent §tre modifi6s sans sortir du cadre de 
{'invention, par exemple par simple inversion m^canique en llant au bras 
les parties Ii6es a la t§te d^entrainement, et inversement. 
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RPV/FMHICATIONS 

1. Essuie-glace de v6hicule automobile, du type comportant 
une tSte d'entraTnement (14) destin6e ^ §tre fix6e d une extr6mite 
sup6rieure libre (16) d'un arbre d^entrainement (12) de I'essuie-glace. du 
type comportant un bras d'essuie-glace (12) qui est artlcul6 sur la tSte 
d'entraTnement (14) par une extr6mit6 longitudinale arrl6re (10), autour 
d'un axe transversal (A1) sensiblement perpendlculaire d la direction 
longitudinale gen6rale de I'essuie-glace et perpendiculaire a I'axe (A2) 
de I'arbre d'entrainement (18). entre une position relev6e et une position 
de service vers laquelle il est rappel6 par des moyens elastiques (28) 
sollicit6s en compression entre le bras (12) et la t§te d'entraTnement 
(14). 

caractdris6 en ce que I'essuie-glace comporte des moyens de 
verrouillage (44. 58. 66. 90, 110) pour maintenir le bras (12) en position 
relev6e. 

2. Essuie-glace selon la revendication 1. caract6ris6 en ce que 
Je bras (12), respectiveme^^^^^ d'entraTnement O^). comporte une 

protub6rance (58) qui. lorsque le bras (12) est en position relev6e. est 
0 embottde 6lastlquement dans un logement (60) correspondant amenage 
dans la t§te d^entrainement (14). respectivement dans le bras (12), pour 
maintenir le bras (12) en position relev6e. 

3. Essuie-glace selon la revendication 1, caract6ris6 en ce que 
le bras (12), respectivement la tete d'entraTnement (14), comporte un 

5 doigt de verrouillage mobile (48. 66. 94, 110) qui, lorsque le bras (12) 
est en position relev6e, est susceptible d'etre amene vers une position 
de verrouillage dans laquelle II est engage dans un logement (50. 68. 
98, 118) correspondant am6nage dans la tSte d'entraTnement (14). 
respectivement dans le bras (12), pour maintenir le bras (12) en position 

0 relev6e. 

4. Essuie-glace selon la revendication 3, caract6ris6 en ce que 
le doigt mobile (50, 68. 98, 118) est sollicit6 6lastiquement vers sa 
position de verrouillage. 

5. Essuie-glace selon Tune des revendications 3 ou 4. 
5 caract6ris6 en ce que le doigt (50, 68, 98. 118) est mobile selon une 

trajectoire sensiblement perpendiculaire d la trajectoire relative du bras 
(12) par rapport d la tdte d'entraTnement (14) entre ses positions de 
service et relev^e. 
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6. Essuie-glace selon la revendication 5, caractdrisd en ce que 
le doigt mobile (110) est mont6 a rotation autour d'un axe 
perpendiculaire (A4) d I'axe d'artlculation (A1) du bras, en ce quMI est 
port6 par Tun (12) des 6l6ments parmi le bras et la tSte d'entrainement 

5 en 6tant re^u dans une lumlere en L (114) am6nag6e dans Tautre (14) 
des 6l6ments, et en ce que la Iumi6re en L (114) comporte un premier 
trongon (116). qui s'6tend dans un plan perpendiculaire i I'axe 
d'articulation (A1) du bras (12). et un second trongon (118), 
perpendiculaire d Paxe de rotation (A4) du doigt (110), dans lequel le 
10 doigt (110) est regu pour assurer le verrouillage du bras (12) en position 
relev6e. 

7. Essuie-glace selon la revendication 5. caract6ris6 en ce que 
le doigt mobile (66) est mont6 coulissant sur Tun (12) des dl6ments 
parmi le bras et la tete d'entratnement, et en ce qu'il est regu au moins 

15 partiellement dans une fente (68) am6nag6e dans une portion (30) de 
■'autre (14) des elements. 

8. Essuie-glace selon la revendication 5, caract6ris6 en ce que 
le doigt (90, 94) est mobile par d6formation 6^^^^^^ 

9. Essuie-glace selon la revendication 5 prise en combinaison 
20 avec la revendication 4, caracteris6 en ce que le bras d'essuie-glace 

(12) comporte une surface d'appui (34) qui s*6tend sensiblement dans 
un plan longitudinal et transversal du bras (12). au-dessus de la tete 
d'entraTnement (14), en ce que Taxe d'articulation (A1) du bras (12) sur 
la tSte (14) est agenc6 longitudinalement en avant de I'arbre (18) de 

25 telle sorte que I'axe d'articulation (A1) du bras (12) et I'axe (A2) de 
rarbre (18) ne sont pas secants, en ce que les moyens 6lastiques de 
rappel du bras (12) vers sa position de service comportent un ressort 
helicoTdal de compression (28) qui s'6tend autour de rextremit6 
sup6rieure (16) de I'arbre (18). et en ce que le doigt mobile (48. 44) est 

30 sollicit6 diastiquement vers sa position de verrouillage par les moyens 
6lastiques de compression qui ramene le bras (12) vers sa position de 
service. 

10. Essuie-glace selon la revendication 9. caract6rise en ce 
que le ressort de compression (28) est en appui, par une extr6mit6 

35 inf^rieure (32). centre sur une surface d'actionnement (52) d'un levier 
(44) qui porte le doigt mobile (48). 

11. Essuie-glace selon la revendication 10, caracteris6 en ce 
que la surface d'actionnement du levier de verrouillage est form6e sur 
une couronne annulaire (52). qui repose centre une surface d'appui (34) 
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de la tftte d'entraTnement (14) et qui est d'axe sensiblement paralldle 
(A2) k celui de Tarbre d'entratnement (18) lorsque le levier (44) est dans 
une position de repos. et en ce que !e levier (44) comporte une patte de 
verrouillage (46) qui s'etend sensiblement vers le haut depuis la 
5 couronne (52). du c6t6 arri^re par rapport a la t6te d'entraTnement (14). 
de telle sorte qu*une extremitd llbre (48) de la patte, formant le doigt 
mobile est susceptible d'dtre engag6e dans un logement 
oomplementaire (50) du bras (12) lorsque celui-ci est en position 
relevde. 

.0 12. Essuie-glace selon la revendication 11, caract6rls6 en ce 

que lorsque le bras (12) est amene de sa position de service vers sa 
position relev6e. rextr6mit6 libre (48) de la patte (46) glisse le long d'un 
pan inclin6 (56) du bras (12) qui provoque le basculement du levier (44) 
de maniere d comprimer le ressort de compression (28). 
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